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Streszczenie w niniejszej pracy pokazano, Ze sygnaty zewnetrzne posiadajqce takq samq mentalng
interpretacje dazq do utworzenia jednej i tej samej struktury wiedzy samouczqcej sie maszyny z
automatycznym indeksem, ktora dla wszystkich maszyn jest taka sama i niezalezna od ich realizacji i

technologii wykonania.

Abstract in this work shows, that the output signals having the same mental interpretation they
seek to form one and the same structure of the knowledge of self-learning machine with an
automatic index, which for all the machines is the same, and independent of the implementation and

technology execution.

Struktura samouczace] si¢ maszyny z
automatycznych indeksem zaproponowana w
pracy “Samouczaca si¢ maszyna” (DIL 2016)
opisana jest funkcjami wyjsciowymi (zwanymi
maszynami  jednofunkcyjnymi) w  sposéb
nastepujacy:

(y, 9, s, 1+1) = h[1](X, U)

Zapis ten oznacza, ze w odpowiedzi na
sygnal wejsciowy X 1 uczacy U maszyna
wybiera odpowiadajaca wartos¢ wyjsciowa (y,
d, s, k1), zwWang obrazem sygnatu wejSciowego
X 1 wuczacego U, nalezaca do maszyny
jednofunkcyjnej o indeksie i. W wyniku tego
wyboru nastgpuje dodatkowe przelaczenie na
maszyng jednofunkcyjna o indeksie i, przy
czym moze to by¢ ta sama lub inna maszyna
jednofunkcyjna.

Sygnaty wejsciowe X 1 uczace U, ktore
powoduja przelaczenie na ta sama maszyng
jednofunkcyjna nazywamy “nie przetacznikami”
natomiast sygnaty, ktore powoduja przetaczenie
na inna maszyn¢ jednofunkcyjna nazywamy
“przetacznikami”.

Opis funkcji wyjsciowych pokazuje, ze
pierwszy indeks (czyli odpowiadajaca mu
jednofunkcyjna maszyna) musi by¢ ustalona na
samym poczatku. Ten ustalony indeks wymusza,
aby wszystkie obrazy pierwszych wystapien
sygnatow X 1 U, w przeszlosci lub ktoére dopiero

nastagpia, dawaly wartosci pierwszej maszyny
jednofunkcyjne;. Przyktadowo pierwsze
wystapienia sygnatow X 1 U dla operacji
dodawania daja obrazy nalezace do wartosci
jednofunkcyjnej maszyny:

h[0](X, U) = (00,0), (10,1), (01,1), (11,0)

Na wartosci pozostalych jednofunkcyj-
nych maszyn maja wpltyw przelaczniki. Do
momentu wystapienia przetacznika wszystkie
kolejne sygnaty X 1 U sa nie-przetacznikami 1
sktadowe i ich obrazéw wskazuja ta sama
maszyng. Po wystapieniu przetacznika (obraz
ktorego nalezy jeszcze do nieprzelaczonej
maszyny) wszystkie wystapienia sygnalow, w
przesztosci lub ktore dopiero nastapia, zaraz po
tym przelaczniku daja obrazy ustalajace

wartosci  wskazywanej przez przelacznik
maszyny.
Dla naszego przykltadu obrazem

przetacznika w pierwszej maszynie jest (11, 0).
Przelacznik ten ustawia wszystkie wartosci
nowej jednofunkcyjnej maszyny:

h[1](X, U) = (00,1), (10,0), (01,0), (11,1)

W drugiej maszynie wystgpuje z kolei
przetacznik o obrazie (00, 1) powodujacy
przejScie na pierwsza maszyng jednofunkcyjna.
Oznacza to, ze wartoSci pierwszej maszyny
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jednofunkcyjnej wustala nie tylko indeks
poczatkowy, ale rowniez przelacznik drugiej
jednofunkcyjnej maszyny o obrazie (00, 1). Oba
ustalenia musza by¢ takie same.

Pelne zapisy wartosci obu maszyn
jednofunkcyjnych (facznie ze skladowymi iq)
wygladaja nastgpujaco:

h[0] = (00,0,0), (10,1,0), (01,1,0), (11.0.1)
h[1] = (00,1.0), (10,0,1), (01,0,1), (11,1,1)

W operacji dodawania  pierwszy
przetacznik jest interpretowany jako przeniesie-
nie, a druga maszyna jako realizacje tego
przeniesienia.  Poniewaz ~w  powyzszych
rozwazaniach nie uzytem zadnych operacji
mentalnych zwiazanych z dodawaniem, opisane
rozwazanie ma wymiar uniwersalny.

Biorac pod uwagg powyzsze mozna
powiedzie¢, ze sygnaty wejsciowe X 1uczace U
same tworza odpowiednia dla siebie strukture,
ktora staje si¢ ich reprezentacja. Na podstawie
tej struktury oraz sygnatu wejsciowego X mozna
otworzy¢ sygnat uczacy U.

Jak wyzej pokazano, na strukture ta maja
wplyw jedynie wybdr indeksu wskazujacego
pierwsza maszyng jednofunkcyjng oraz sygnaty
-przetaczniki.

W zwiazku z tym, ze skladowa i
wskazuje wszystkie wartosci kolejnej maszyny
jednofunkcyjnej bedace obrazami alternatyw-
nych sygnaldow zamiast wskazywania tylko
jednej warto$ci tej maszyny, utworzona
interpretacja dotyczy pewnej klasy roznych

sekwencji sygnatdow  wejSciowych, zamiast
konkretnej sekwencji sygnatu.
Definicj¢ = maszyny jednofunkcyjne;j

mozna réwniez przedstawi¢ nastgpujaco: ,,Dla
pewnego ciqgu sygnatow wejsciowych X i
sygnatow uczqcych U maszyna jednofunkcyjna
jest zbiorem obrazow tych ciqgow sygnatow
wejsciowych i uczqcych, jakie wystqpily lub
mogq wystqpi¢c ~w nastepnym  kroku po
okreslonym sygnale wejsciowym X i uczqcym
U
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